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Abstract of EP1245212 
Each stand (3) is pivoted on a first runner (11) 
connected to the chassis (2) so as to be able to 
slide longitudinally along the chassis. A strut (12) 
Is pivoted on the stand and on a second runner 
(13) connected to the chassis. First (18) and 
second (29,30,47) Immobilization means are 
provided to immobilize the runners on the 
chassis. The trolley comprises sensors (21 ,22) 
able to act on the second immobilization means 
so as to release the sliding of the second runner 
in the folding direction of the stand. 
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(54) Chariot-portoir pour brancard 

(57) Selon I'invention. 

chaque bequille (3) est montee pivotante sur un 
premier coulisseau (11) relle au chassis (2) de ma- 
niere a pouvoir coullsser dans le sens longitudinal 
de ce chassis (2), et est equipee d'une jambe de 
force (12) mont6e pivotante sur elle d'une part et 
sur un deuxieme coulisseau (13) relie au chassis 
(2) d'autre part ; 

des premiers (1 8) et seconds moyens d'immobilisa- 



tlon (29, 30, 47) sont prevus pour tmmobiliser res- 
pectlvement le premier coulisseau (11 ) et le deuxie- 
me coulisseau (13) le long du chassis (2) ; 
le chariot-portoir (1 ) comprend des moyens de com- 
mande (21 , 22) propres a agir sur lesdits seconds 
moyens (29, 30, 47) d'immobilisation dudit deuxie- 
me coulisseau (1 3) de la bequille (3) correspondan- 
te de maniere a liberer le coulissement de ce 
deuxieme coulisseau (13) dans le sens du repllage 
de cette bequille (3). 
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Description 

[0001] La presente invention concerne un chariot- 
portoir pour brancard, notamnnent destine a etre utilise 
pour transporter un patient se trouvant sur un brancard s 
depuis une ambulance vers une chambre d'hdpitai, et 
inversennent. 

[0002] Un chariot-portoir de ce type comprend un 
chassis propre a recevoir un brancard et deux bequilles 
equip6es de roues, nnontees plvotantes sur le chassis. io 
Ces bequilfes sent mobiles entre une position de deplta- 
ge permettant le roulement du chariot-portoir et une po- 
sition de repllage centre le chassis, permettant I'intro- 
duction du chariot-portoir dans une ambulance. 
[0003] Un tel chariot-portoir comprend en outre un is 
mecanisme de commande du depliage et du repllage 
de chaque bequille, incluant generalement des moyens 
d' immobilisation de la bequille dans des positions inter- 
medlaires. Ces positions intemnedlalres permettent de 
placer le brancard en position procllve, declive ou abais- 20 
see, selon les besolns du patient. 
[0004] L'operation d'introductlon d'un chariot-portoir 
dans une ambulance a pour inconvenient, avec les me- 
canismes existants, d'etre delicate a realiser. II est en 
effet difficile pour une personne seule de commander le 25 
repllage de la bequille avant, aiors que I'avant du cha- 
riot-portoir est Introdult dans I'ambulance, tout en main- 
tenant le chariot-portoir et en te poussant pour I'introdui- 
re davantage dans I'ambulance. 

[0005] Les m^canismes de commande existants ont so 
egalement pour inconvenient de ne pas donner parfai- 
tement satisfaction d'une maniere generale, aucun 
d'entreeux ne presentantsimultanementies avantages 
d'&tre simple, fiable, resistant, facile d manlpuler, et, en 
ce qui concerne le constructeur du chariot-portoir, rela- 35 
tivement facile a fabrlquer. 

[0006] La presente invention vise a remedier a ces in- 
convenients. Son objectif principal estde fournir un cha- 
riot-portoir comprenant un mecanisme de commande 
du depliage et repllage des bequilles a la fois simple, 40 
flable, resistant, facile a manlpuler, et facile afabriquer. 
[0007] Un autre objectif de I'invention est de fournir 
un chariot-portoir permettant de rendre automatique le 
deverrouillage des bequilles lors de ('operation d'intro- 
duction du chariot-portoir dans une ambulance. 45 
[0008] Le chariot-portoir concerne comprend, de ma- 
niere connue en soi, un chassis propre a recevoir un 
brancard, deux bequilles equipees de roues, mont^es 
plvotantes sur le chassis, et un mecanisme de comman- 
de du depliage et du repllage de chaque bequille. so 
[0009] Selon I'invention, 

chaque bequille est montee pivotante sur un pre- 
mier coulisseau relie au chassis de maniere a pou- 
volr coulisser dans le sens longitudinal de ce ss 
chassis ; 

des premiers moyens d'immobilisation sont prevus 
pour immobiiiser ce premier coulisseau selon une 



pluralite de positions distinctes le long du chassis ; 
chaque bequille est equipee d'une jambe de force 
qui la relie au chassis, cette jambe de force etant 
montee pivotante sur la bequille d'une part et sur 
un deuxi^me coulisseau reli^ au chassis d'autre 
part, ce deuxieme coulisseau pouvant coulisser 
dans le sens longitudinal du chassis lors du pivote- 
ment de la bequille entre ses positions de depliage 
et de repllage ; 

des seconds moyens d'immobilisation sont prevus 
pour immobiiiser ledit deuxieme coulisseau dans 
une position de coulissement par rapport au chas- 
sis correspondant au depliage de la bequille ; 
le chariot-portoir comprend des moyens de com- 
mande propres a agir sur lesdits seconds moyens 
d'immobilisation dudit deuxieme coulisseau de la 
bequille correspondante de maniere a liberer le 
coulissement de ce deuxieme coulisseau dans le 
sens du repllage de cette bequille. 

[001 0] Lors de I'introduction d'une extremite du chas- 
sis dans une ambulance, lesdits moyens de commande 
agissent sur lesdits seconds moyens d'immobilisation 
de maniere a liberer le coulissement dudit deuxifeme 
coulisseau de la bequille correspondante dans le sens 
du repllage de cette bequille. 

[0011] En dehors de cette situation d'introductlon du 
chariot-portoir dans une ambulance, ledit deuxieme 
coulisseau est immobilise par rapport au chassis par 
lesdits seconds moyens d'immobilisation ; lesdits pre- 
miers moyens d'immobilisation peuvent alors etre ac- 
tionnes de maniere a liberer le coullssenrient dudit pre- 
mier coulisseau de la bequille correspondante par rap- 
port au chassis ; ledit deuxieme coulisseau ^tant Immo- 
bilise, le coulissement de ce premier coulisseau va per- 
mettre, par I'intemiediaire de ladite jambe de force, de 
realiser une inclinaison de la bequille dans differentes 
positions, permettant ainsi de placer le chassis du cha- 
riot-portoir dans des positions proclive, declive ou abais- 
see, selon les besolns du patient. 
[0012] De preference, lesdits moyens de commande 
comprennent au moins un palpeur situe en avant d'une 
bequille correspondante, propre a ddtecter {'engage- 
ment de la zone du chassis qui comporte ce palpeur 
dans un vehlcule, en particulier une ambulance, ce pal- 
peur etant conforme pour agir, suite a cette detection, 
sur le mecanisme de commande du depliage et du re- 
pllage de la bequille correspondante de maniere a per- 
mettre le repliage de cette bequille. 
[0013] Le terme "avant" cite ci-dessus est considere 
par rapport au sens ^introduction du chariot-portoir 
dans le vehlcule. 

[001 4] Lors de I'introduction d'une extremite du chas- 
sis dans une ambulance, le palpeur detecte la presence 
de I'ambulance, en particulier du plancher de celle-cl, et 
agit sur ledit mecanisme de maniere a liberer le repliage 
de la bequille correspondante. 

[0015] L'operation d'introductlon d'un chariot-portoir 
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dans une ambulance est ainsi rendue particullerement 
simple et facile a realiser, meme par une personne seu- 
le. 

[001 6] Avantageusement, chaq ue palpeur est consti- 
tue par un bras pivotant equipe d'au moins un galet. 
[0017] Lors de ladlte introduction, le galet vient ren- 
contrer le plancher de ('ambulance et rouler contre ce 
plancher, et provoque un pivotement du bras vers sa 
position d'actionnement du mecanisme de commande 
du repiiage de la bequrlle. 

[0018} De preference, dans ce cas, le chassis com- 
prend au moins une paire de galets de roulement sur le 
plancher d'un vehicule dans lequel le chariot-portoir est 
destine a etre introdult, et le bras est solidaire d'une tige 
transversale au chassis formant Taxe de pivotement de 
ces galets de roulement. 

[0019] De preference, les bequilles, lesdits premier et 
deuxieme coulisseaux et iesdites jambes de force sont 
conformesdetellesortequechaquebequilleest, en po- 
sition de depllage, legerement incllnee du cote de la 
jambe de force correspondante. 

[0020] Lorsque le coullssement dudit premier coulls- 
seau est libere pour abaisserou incliner le chassis, cette 
legere Inciinaison de la bequille permet d'initier facile- 
ment le coullssement dudit premier coulisseau dans le 
sens de I'abalssement ou de rinclinaison du chassis, no- 
tamment sous I'effet du simple poids du chassis. 
[0021] La manipulation du chariot-portoir en est nota- 
blement facilitee; 

[0022] De preference, un moyen elastique tel qu'un 
ressort relie la partie avant du chassis audit deuxieme 
coulisseau situe sur cette partie avant du chassis, de 
maniere a rappelerce deuxieme coulisseau dans la po- 
sition de coullssement correspondant au depllage de la 
bequille. 

[0023] Ce moyen elastique provoque le depliage 
automatique de la bequille avant lorsque le chariot-por- 
toir est retire d'une ambulance, ce qui contribue encore 
a faciliter Tutilisation de ce chariot-portoir 
[0024] De la meme maniere, un moyen elastique tel 
qu'un ressort relie avantageusement la partie avant du 
chassis audit premier coulisseau situe sur cette partie 
avant du chassis, de maniere a rappeler ce premier cou- 
lisseau dans la position de coullssement correspondant 
au depliage de la bequille. 

[0025] Ce moyen elastique aide le chassis a revenir 
en position relevee et non inclinee suite a un abalsse- 
ment ou a une inciinaison de ce chassis. 
[0026] Sur la partie an^iere du chassis, un moyen elas- 
tique tel qu'un ressort peut reller les premier et deuxie- 
me coulisseaux sltu6s sur cette partie arriere du chassis 
Tun a Tautre. 

[0027] Les termes "avant" et "arriere" employes ci- 
dessus sont, comme precedemment, definis par le sens 
d' introduction du chariot-portoir dans un vehicule. 
[0028] Pour sa bonne comprehension, invention est 
a nouveau decrite ci-dessous en reference au dessin 
schematique annexe representant, a titre d'exemple 



non limitatif, une forme de realisation preferee du cha- 
riot-portoir qu'elle concerne. 

La figure 1 en est une vue en perspective ; 
5 la figure 2 en est une vue partlelle, de dessus, dans 
une position determinee de moyens d' immobilisa- 
tion qu'il comprend ; 

laf igure 3 en est une vue similaire a la figure 2, dans 
une autre position de ces moyens d'immobilisation ; 
^0 la figure 4 en est une vue partielle, en coupe longi- 
tudinale, au cours de son introduction dans une 
ambulance ; 

la figure 5 en est une vue similaire a la figure 4, dans 
une position d'introduction plus profonde dans 

f5 I'ambulance ; 

la figure 6 est une vue d'un detail, en perspective ; 
les figures 7 a 12 en sont des vues de cote dans 
differentes phases successives d'introduction dans 
une ambulance, et 

20 les figures 1 3 a 15 en sont des vues de cote, dans 
differentes positions d'abaissement du chassis des- 
tine a recevolr un brancard, qu'il comprend. 

[0029] La figure 1 represente un chariot-portoir 1 pour 
25 brancard, notamment destine a §tre utilise pour trans- 
porter un patient se trouvant sur un brancard depuis une 
ambulance vers unechambre d'hopital, et inversement. 
[0030] Ce chariot-portoir 1 comprend un chassis 2 
propre a recevolr un brancard, deux bequilles 3 equi- 
30 pees de roues 4, montees pivotantes sur le chassis 2, 
et un mecanisme de commande du depliage et repiiage 
de chaque bequille 3. 

[0031] Les bequilles 3 sont mobiles entre une position 
de d6pliage, montr6e sur les figures 1 et 7 notamment, 
35 permettant le roulement du chariot-portoir 1 , et une po- 
sition de repiiage contre le chassis 2, montree sur la fi- 
gure 12, permettant Tintroduction du chariot-portoir 1 
dans une ambulance. 

[0032] Les bequilles 3 sont legerement Inclinees dans 
40 leur position de depliage, du cote des exlrdmites du 
chassis 2. 

[0033] En outre, ces bequilles 3 peuvent etre immo- 
bilisees dans differentes positions d'inclinaison, dont 
trois, montr^es sur les figures 13 a 15, pemnettent de 
45 regler la hauteur du chassis 2 et, le cas echeant, lorsque 
les inclinaisons des bequilles 3 ne sont pas identiques, 
de placer le brancard en position procllve ou d6clivese- 
lon les besoins du patient. 

[0034] En reference aux figures 1 & 6, il apparaTt que 
50 le chassis 2 comprend deux longerons 1 0 de section 
circulaire et que le mecanisme d'actionnement de cha- 
que bequille 3 comprend un premier coulisseau 11, une 
jambe deforce 12, un deuxieme coulisseau 13, unebu- 
tee 1 4, trois ressorts de rappel 1 5, 1 6 et 1 7, un tirant 1 8 
55 a elements telescopiques 35, 36, comprenant des 
moyens d'immobilisation de ces elements telescopi- 
ques Tun par rapport a I'autre selon plusieurs positions, 
une polgnee 20 de commande de ces moyens d'immo- 
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billsation, un palpeur avant 21 , un palpeur arriere 22, et 
deux paires de galets 23, 24 de roulement du ch&ssis 2 
sur le plancher 100 d'une ambulance. 
[0035] Chaque bequille 3 est reliee de manlere pivo- 
tante k une traverse 25 solidaire, k ses extr6mrtes, de 
deux manchons 26 engages k coulissennent sur !es lon- 
gerons 1 0. Cette traverse 25 et ces nnanchons 26 cons- 
tituent ledit premier coullsseau 11 . 
[0036] La jambe de force 12 relie la bequille 3 au 
chassis 2. Cette jambe de force 12 est reliee par une 
extremite, de maniere pivotante, a une traverse que 
comprend la bequille 3 et est reliee par son autre extre- 
mite, de manlere pivotante, a une traverse 27 dont les 
extremltes sont solldaires de deux manclions 28 enga- 
ges a coulissement sur lesdits longerons 10. Cette tra- 
verse 27 et ces manchons 28 constituent ledit deuxieme 
coullsseau 13. 

[0037] Comme le montrent plus particullerement les 
figures 4 et 5, la jambe deforce 1 2 est en outre solidaire 
a sa partie sup6rieure d'un cadre 29 engage autour de 
I'element exterieur 35 du tirant 18. Le montant inferieur 
29a de ce cadre 29 coulisse le long de cet element ex- 
terieur 35 lors du mouvement de la bequille 3 et com- 
prend une lumiere 30 dont la fonction sera expllcltee 
plus loin. 

[0038] La butee 14 est constituee par un bloc fixe sur 
run des longerons 10. Elle permet de limiter le coulis- 
sement dudit deuxieme coulisseau 13 dans la position 
montree sur les figures 1 et 4, correspondant a la posi- 
tion de depliage de la bequille 3. 
[0039] Le ressort de rappel 15 relie la traverse 31 de 
I'extremite avant du chassis 2 au coullsseau 11 corres- 
pondant. II tend normalement a rappelerce coulisseau 
11 dans la position montr6e sur la figure 1, correspon- 
dant k la position de depliage de la bequille 3. 
[0040] Le ressort de rappel 1 6 relie la traverse 31 au 
coullsseau 13 correspondant. II tend normalement a 
rappeler ce coulisseau 13 contre la butee 14. 
[0041] Le ressort de rappel 17 relie les traverses 25 
et 27 des coulisseaux 1 1 et 13 situes du cote de I'arridre 
du chassis 2. 

[0042] Le tirant 18 comprend deux elements telesco- 
piques 35, 36 dont celui exterieur est reli6 a une platine 
37 solidaire de la traverse 31 et dont celui interleur est 
relie a la traverse 25 d'autre part. L'element 35 com- 
prend un trou lateral tandis que l'element 36 comprend 
une serie de trous lateraux dont chacun est propre a 
venir en regard dudit trou lateral de reflement 35 lors du 
coulissement de l'element 36 par rapport a l'element 35. 
Comme le montrent plus particullerement les figures 2 
et 3, le tirant 1 8 comprend un loquet de verroulllage 40 
muni d'un pion propre a etre engage dans ledit trou la- 
teral de r6lement 35 et dans lesdits trous lateraux de 
l'element 36, un ressort (non visible sur les figures) ten- 
dant normalement a malntenir ce loquet 40 dans la po- 
sition d'engagement de ce pion dans ces trous. Ce lo- 
quet 40 est relie a la poignee 20 par I'intermediaire d'une 
tringle 41 , cette poignee 20 etant montee sur la platine 



37. L'ensemble se trouve normalement dans la position 
montree sur la figure 2, dans laquelle les elements 35, 
36 sont immobilises I'un par rapport a {'autre par le lo- 
quet 40, et la poignee 20 peut etre actionnee manuelle- 
5 ment dans la position montree sur la figure 3, dans la- 
quelle le pion du loquet est efface et done dans laquelle 
le coulissement de l'element 36 par rapport a l'element 
35 est llbere. 

[0043] En reference plus particullerement aux figures 
10 4 a 6, II apparait que le palpeur 21 comprend un bras 
45 et une paire de galets 46, et que le charlot-portoir 1 
comprend un levier pivotant 47 actionne par le bras 45 
lors du pivotement du palpeur 21 . 
[0044] Le bras 45 est relie par une extremite a une 
15 tige transversale pivotante 50, formant I'axe de pivote- 
ment des galets 24. 

[0045] La paire de galets 46 est montee sur I'extremi- 
te llbre du bras 45. 

[0046] Le levier 47 est monte pivotant sur l'element 
35. Du cote de la tige 50, ii presente une extremite re- 
courbee destlnee a venir en contact avec le bras 45. 
Son extremite opposee a cette tige 50 comporte un er- 
got propre, dans la position non active du palpeur 21 
montr6e sur la figure 4, a §tre engage dans la lumiere 
30 du cadre 29. Un ressort 48 est place entre le levier 
47 et l'element exterieur 35 de maniere a malntenir nor- 
malement le levier 47 dans cette position d'engagement 
de {'ergot dans la lumiere 30. 

[0047] Le palpeur arriere 22 comprend un bras 45 et 
des galets 46 trks simllalres k ceux du palpeur 21 , le 
bras 45 etant monte pivotant sur la traverse 26. Ce pal- 
peur 22 actionne un levier 47 tres similaire au levier 47 
du palpeur 21 mais ayant une longueur et une course 
adapt6es k la position et k la course partlculi^re du bras 
45 du palpeur 22. 

[0048] Les galets 23 sont montes directement sur les 
longerons 1 0 tandis que les galets 24 sont montes sur 
la tige 50, celle-ci traversant des pattes 51 solldaires 
des longerons 10, faisant saillie vers le bas par rapport 
a ces derniers. 

[0049] En pratique, comme le montrent les figures 7 
a 12, le chariot-portoir 1 devant etre charge dans une 
ambulance est presente a Tarriere de Tambulance ; les 
bequllles 3 sont alors en position de depliage, dans la- 
quelle elles sont verrouillees par immobilisation des 
coulisseaux 11 et 13, respectivement au moyen desti- 
rants 17 et des leviers 47 et cadres 29. 
[0050] Les galets 23 puis 24 viennent rouler contre le 
plancher 100 de I'ambulance, ce qui souleve legere- 
ment la bequille 3 avant ; le palpeur 21 passe alors de 
sa position inactive montree sur la figure 4 a sa position 
active montree sur la figure 6, c'est-a-dire libere le cadre 
29 et done le coullsseau 13 correspondant. La venue 
en butee de la bequille 3 puis de la Jambe de force 12 
contre le plancher 1 00 permet de realiser le repllage de 
la bequille 3 et retirement du ressort 16. 
[0051] Le palpeur 22 rencontre a son tour le plancher 
100 et Wbkre le coulisseau 13 arriere, ce qui pennet te 
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repliage de la bequille 3 et provoque retirement du res- 
sort 17. 

[0052] Lors de I'extractron du chariot-portoir 1 de Tam- 

bulance, les ressorts 1 6 et 1 7 favorisent le depliage des 
bequilles 3, jusqu'au verrouillage des cadres 29 par les 
levlers 47. 

[0053] Pour abaisser le chassis 2, comme le montrent 
les figures 13 a 15, a partir de ia position de depliage 
des bequilles 3 dans laquelle les coulisseaux 13 sent 
immobilises, les poignees 20 sont actionnees pour libe- 
rerle coulissement des elements 36 par rapport aux ele- 
ments 35 et pour provoquer ainsi le deplacement des 
coulisseaux 11 par rapport aux couMsseaux 13. Du fait 
de I'inclinaison precitee des bequilles 3, ce deplacement 
des coulisseaux 11 est facile a initier. Retirement des 
ressorts 15 et 17 qui en resulte favorise le retour du 
chassis 2 en position de depliage des bequilles 3. 
[0054] Pour I'obtention d'une position procllve ou de- 
dive du chassis 2, des inclinaisons differentes sont don- 
nees aux bequilles 3 au moyen des tirants 17. 
[0055] Ainsi qu'll apparait de ce qui precede, I'Inven- 
tion fournit un chariot-portoir permettant de rendre Tope- 
ration d'introduction du chariot-portoir dans une ambu- 
lance facile a realiser, notamment par une person ne 
seule, et comprenant un mecanisme de commande du 
depliage et repliage des bequilles a la fois simple, f table, 
resistant, facile a manipuler, et facile a fabriquer. 
[0056] li va de soi que I'lnvention n'est pas limitee a 
la forme de realisation decrite ci-dessus a titre d'exem- 
ple mais qu'elle en embrasse au contraire toutes les va- 
riantes de realisation entrant dans le champ de protec- 
tion defini par les revendications ci-annex6es. 



Revendlcations 

1. Chariot-portoir pour brancard, comprenant un 
chassis (2) propre a recevoir un brancard, deux 
bequilles (3) equipees de roues (4), montees pivo- 
tantes sur le chassis (2). et un mecanisme de com- 
mande du depliage et du repliage de chaque 
bequille (3) ; 

chariot-portoir (1) caracterise en ce que : 

chaque bequille (3) est montee pivotante sur 
un premier coullsseau (1 1 ) relie au chassis (2) 
de maniere a pouvoir coulisser dans le sens 
longitudinal de ce chassis (2) ; 
des premiers moyens d'immobillsation (18) 
sont prevus pour immobillser ce premier cou- 
lisseau (11) selon une pluralite de positions dls- 
tinctes le long du chassis (2) ; 
chaque bequille (3) est equipee d'une jambe de 
force (12) qui la relle au chassis (2), cette jambe 
de force (12) etant montee pivotante sur la 
bequille (3) d'une part et sur un deuxieme cou- 
lisseau (13) relie au chassis (2) d'autre part, ce 
deuxieme coullsseau (13) pouvant coulisser 



dans le sens longitudinal du chassis (2) lors du 
pivotement de la bequille (3) entreses positions 
de depliage et de repliage ; 
des seconds moyens d'immobillsation (29, 30, 

5 47) sont prevus pour immobiliser ledit deuxie- 

me coullsseau (13) dans une position de cou- 
lissement par rapport au chassis (2) correspon- 
dant au depliage de la bequille (3) ; 
le chariot-portoir (1) comprend des moyens de 

10 commande (21, 22) propres a agir sur lesdits 

seconds moyens (29, 30, 47) d'immobilisation 
dudit deuxieme coullsseau (13) de la bequille 
(3) correspondante de maniere a liberer le cou- 
lissement de ce deuxieme coulisseau (13) dans 

15 le sens du repliage de cette bequille (3). 

2. Chariot-portoir selon la revendication 1 , caracteri- 
se en ce que lesdits moyens de commande com- 
prennent au moins un palpeur (21, 22) situe en 

20 avant d'une bequille (3) correspondante, propre a 
detecter I'engagement de la zone du chassis (2) qui 
comporte ce palpeur (21 , 22) dans un vehicule, en 
particulier une ambulance, ce palpeur (21 , 22) etant 
conforme pour agir, suite a cette detection, sur le 

25 mecanisme de commande du depliage et du replia* 
ge de la bequille (3) correspondante de maniere a 
pemnettre ie repliage de cette bequille (3). 

3. Chariot-portoir selon la revendication 2, caracteri- 
30 se en ce que chaque palpeur (21 , 22) est constitue 

par un bras pivotant (45) equipe d'au moins un galet 
(46). 

4. Chariot-portoir selon la revendication 3, caracteri- 
35 se en ce que le chassis (2) comprend au moins une 

paire de galets de roulement (24) sur le plancher 

d'un vehicule dans lequel le chariot-portoir (1) est 
destine a etre introduit, et en ce que ledit bras (45) 
est solidaire d'une tige (50) transversale au chassis 
40 (2) formant I'axe de pivotement de ces galets de 
roulement (24). 

5. Chariot-portoir selon Tune des revendications 1 a 4, 
caracterise en ce que : 

45 

8. Chariot-portoir selon Tune des revendications 1 a 5, 
caracterise en ce qu'un moyen elastique tel qu'un 
ressort (1 6) relie la partie avant du chassis (2) audit 
deuxieme coulisseau (13) situe sur cette partie 
50 avant du chassis (2), de maniere a rappeler ce 
deuxi&me coulisseau (13) dans la position de cou- 
lissement correspondant au depliage de la bequille 
(3). 

55 7. Chariot-portoir selon Tune des revendications 1 a 6, 
caracterise en ce qu'un moyen elastique tel qu'un 
ressort (15) relie la partie avant du chassis (2) audit 
premier coulisseau (1 1 ) situe sur cette partie avant 
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du chassis (2), de maniere a rappeler ce premier 
coulisseau (11) dans la position de coulissement 
correspondant au depliage de la b^quille (3). 

Chariot-portoir selon I'une des revendications 1^7, s 
caracteriseen ceque, sur la partie arriere du chas- 
sis (2), un moyen elastiquetel qu'un ressort relie les 
premier at deuxleme coulisseaux situes sur cette 
partie arriere du chassis (2) I'un a I'autre. 
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FIG 10 




EP1 245 212 A1 



FIG 13 
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